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A\ Prima di installare la scheda ed effettuare i collegamenti elettrici, compreso
I'inserimento di schede a innesto (AF, R700, etc), e OBBLIGATORIO TOGLIERE
|LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.

Per una descrizione pil dettagliata dei collegamenti elettrici e delle funzioni,
consultare il manuale del quadro di riferimento su http://docs.came.com.

Descrizione
Ricambio per scheda elettronica ZBX7N.
Collegamenti

Alimentazione 230 V AC

Uscita 24 V AC - 20 W max

U

v =——=m) Motoriduttore a 230 V AC

FFA —o—<!  Finecorsa in apertura (contatto NC)
FFC ———o—<-] Finecorsa in chiusura (contatto NC)

Uscita 24 V per collegamento sicurezza fotocellule

\EA1/ — ® Lampeggiatore 230 V AC - 25 W max

\EA1I ® Lampada ciclo 230 V AC - 60 W max (F18)

;l —_® Lampada spia cancello chiuso 24 V AC - 3 W max
h— Lampada spia cancello aperto 24 V AC - 3 W max

Pulsante di STOP (contatto NC) (F1)

Pulsante di apertura parziale (contatto NO) (F8)

Pulsante di APRE-CHIUDE-INVERSIONE (contatto NO)
(F7)

Selettore a tastiera

w -
> NN o N2 S

GND Uscita collegamento sensore (TSTO1 o LTO01)

Collegamento fotocellule programmabile (contatto NC)
(F2)
Collegamento fotocellule programmabile (contatto NC)
(F3)

Collegamento seriale RS485 con scheda RSE via CRP

G\po ———  (Came Remote Protocol) o collegamento abbinato
S%B E— Collegamento per RGP1

+

ﬂ —/=  Antenna

Programmazione funzioni

F 1 Funzione stop totale (1-2) = (OFF (default) / ON)

F2 Funzione associata all'ingresso 2-CX = (OFF (default) / 1=C1 / 2=C2 /
3=C3/4=C4/7=C7/8=C8/r7=r7 /r8=r8)

F 3 Funzione associata all'ingresso 2-CY =» (OFF (default) / 1=C1 / 2=C2 /
3=C3/4=C4/7=C7/8=C8/r7=r7 / r8=r8)

F 5 Funzione test sicurezza = (OFF (default) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

F6 Funzione azione mantenuta =» (OFF (default) / ON)

F7 Modalita comando su 2-7 = (OFF / 1)

F 8 Modalita comando su 2-3P = (1/2)

F 9 Funzione rilevazione ostacolo a motore fermo = (OFF (default) / ON)

F11 Encoder = (OFF / ON (default))

F14 Funzione selezione tipo sensore = (0 / 1)

F18 Funzione lampada supplementare =» (OFF (default)/ 1/2)

F19 Tempo chiusura automatica =» (OFF (default) / 1=1 sec. > 180=180 sec.)

F20 Tempo chiusura automatica dopo apertura parziale =» (OFF / 1 = 1 sec. /
10 = 10 sec. (default) / 180 = 180 sec.)

F21 Tempo prelampeggio = (OFF (default) / 1=1 sec. / 10=10 sec.)

F30 Rallentamento in apertura e in chiusura = (OFF (default) / 1=Alto /
2=Medio / 3=Basso)

F34 Sensibilita corsa = (10 = sensibilita massima > 100 = sensibilita minima
(default))

F35 Sensibilita rallentamento =» (10 = sensibilita massima > 100 = sensibilita
minima (default))

F36 Regolazione apertura parziale =» (10=10% della corsa > 80=80% della
corsa (default))

F37 Punto rallentamento apertura = (5=5% della corsa / 15=15% della corsa
(default) / 30=30% della corsa)

F38 Punto rallentamento chiusura =» (5=5% della corsa / 15=15% della corsa
(default) / 30=30% della corsa)

F48 Attivazione spunto manovra = (OFF (default) / ON)

F49 Gestione collegamento seriale =» (OFF (default) / 1=Abbinato / 3=CRP)

F50 Salvataggio dati nella memory roll (la funzione compare solo con la scheda
inserita) = (OFF (default) / ON)

F51 Lettura dati dalla memory roll (la funzione compare solo con la scheda
inserita) = (OFF (default) / ON)

F52 Passaggio parametri in modalita abbinato = (OFF (default) / ON)

F54 Direzione di apertura =» (OFF (default) / ON)

F56 Numero periferica = (1 > 255)

F63 Modifica velocita COM = (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800 Baud
/ 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud /
7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

F65 Funzione associata all'ingresso RIO-EDGE [T1] (solo con la RIO-CONN
inserito) = (OFF (default) / PO / P7 / P8)

F66 Funzione associata all'ingresso RIO-EDGE [T2] (solo con la RIO-CONN
inserito) = (OFF (default) / PO / P7 / P8)

F67 Funzione associata all'ingresso RIO-CELL [T1] (solo con la RIO-CONN
inserito) = (OFF (default) / P1 /P2 /P3/P4)

F68 Funzione associata all'ingresso RIO-CELL [T2] (solo con la RIO-CONN
inserito) = (OFF (default) / P1/ P2/ P3 / P4)

F71 Tempo apertura parziale = (5 = 5 sec. (default) / 40 = 40 sec.)

U1 Inserimento nuovo utente con comando associato = (1 = Comando passo-
passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop) /
3 = Comando solo apre / 4 = Comando parziale)

U2 Cancellazione singolo utente

U3 Cancellazione totale utenti =» (OFF (default) / ON = Cancellazione di tutti
gli utenti)

U4 Decodifica codice = (1= tutte le serie (default) / 2 = solo serie Atomo /3
= solo serie TWIN-EE (in questa modalita & possibile memorizzare un solo
utente)

A1 Tipo motore = (1=BX-74 (default) / 2=BX-78)

A3 Taratura corsa = (OFF (default) / ON)

A4 Reset parametri = (OFF (default) / ON)

A5 Conteggio manovre = (OFF (default) / ON = Numero manovre)

H1 Versione software

A | tasti < (APRE), > (CHIUDE) ed ESC (STOP) sono SEMPRE ATTIVI (solo in
modalita MASTER).

Dismissione e smaltimento. | componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai
rifiuti solidi urbani. | componenti del prodotto (metalli, schede elettroniche, batterie, etc.) vanno separati
e differenziati. Per le modalita di smaltimento verificare le regole vigenti nel luogo d'installazione.

Non disperdere nell’ambiente!

| CONTENUTI DEL MANUALE SONO DA RITENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI MOMENTO
SENZA OBBLIGO DI PREAWVISO.

A\ Before installing the control board and making the electrical connections,
including fitting the snap-in (AF, R700, etc.), IT IS OBLIGATORY TO CUT OFF THE
MAINS POWER, and, disconnect any batteries.

For a more detailed description of the electrical connections and of the fun-
ctions, see the corresponding manual on http://docs.came.com.

Description
Spare ZBX7N control board.
Connections

|

Power-supply at 230 V AC
24\ AC - 20 W max output

U

v ——m) 230V AC gearmotor

FFA ——o—=< Opening limit switch (NC contact)
FFC ———o—< Closing limit-switch (NC contact)

24\ output for connecting safety photocells

\EA1/ — ® 230V AC - 25 W max flashing light

\EA1’ ———®  Cyclelight 230 V AC - 60 W max. (F18)

;l — ® Gate-closed warning light 24 V AC - 3 W max
h—= Gate-open warning light 24 V AC - 3 W max

STOP button (NC contact) (F1)
Partial opening button (NO contact) (F8)

OPEN-CLOSE-INVERT button (NO contact) (F7)

w M
> NN o N2 S

Keypad selector

ST — o

GND
2
o —a
2
o —A
é — RS485 serial connection with RSE card via CRP (Came
Remote Protocol) or paired connection

Sensor connection output (TSTO1 or LTOOT)

Programmable photocells connection (NC contact) (F2)

Programmable photocells connection (NC contact) (F3)

GND

S%B — Connection for RGP1
+

I, /3 Antenna

Functions programming

F 1 Total stop function (1-2) = (OFF (default) / ON)

F 2 Function associated to input 2-CX =» (OFF (default) / 1=C1/2=C2/3=C3
/ 4=C4 / 7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F 3 Function associated to input 2-CY =» (OFF (default) / 1=C1/2=C2/ 3=C3
[ 4=C4 / 7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F5 Safety-test function = (OFF (default) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

F6 Maintained-action function =» (OFF (default) / ON)

F 7 Control mode on 2-7 = (OFF / 1)

F 8 Control mode on 2-3P = (1/2)

F9 Obstruction detection with motor idle function =» (OFF (default) / ON)

F11 Encoder = (OFF / ON (default))

F 14 Sensor type selection function =» (0 / 1)

F 18 Additional light function =» (OFF (default) /1/2)

F19 Automatic closing time =» (OFF (default) / 1=1 sec. > 180=180 sec.)

F20 Automatic closing time after a partial opening = (OFF /1 =1 sec. /10 =
10 sec. (default) / 180 = 180 sec.)

F21 Preflashing time = (OFF (default) / 1=1 sec. / 10=10 sec.)

F30 Slow-down during opening and closing =» (OFF (default) / 1=High/
2=Medium / 3=Low)

F34 Travel sensitivity = (10 = maximum sensitivity > 100 = minimum sensitivity
(default))

F35 Slow-down sensitivity = (10 = maximum sensitivity > 100 = minimum
sensitivity (default))

F36 Adjusting partial opening =» (10=10% of the travel > 80=80% of the travel
(default))

F37 Opening slow-down point = (5=5% of the travel / 15=15% of the travel
(default) / 30=30% of the travel)

F38 Closing slow-down point = (5=5% of the travel / 15=15% of the travel
(default) / 30=30% of the travel)

F48 Manuevre starting torque =» (OFF (default) / ON)

F49 Managing serial connection =» (OFF (default) / 1=Paired / 3=CRP)

F50 Saving data in the memory roll (the function only appears when the card is
fitted) =» (OFF (default) / ON)

F51 Reading data in the memory roll (the function only appears when the card
is fitted) = (OFF (default) / ON)

F52 Passing parameter in paired mode = (OFF (default) / ON)

F54 Opening direction =» (OFF (default) / ON)

F56 Peripheral number = (1 > 255)

F63 Change COM speed = (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800 Baud
/ 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud /
7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

F65 Function associated to the RIO-EDGE [T1] input (only with the RIO-CONN
card fitted) =» (OFF (default) / PO / P7 / P8)

F66 Function associated to the RIO-EDGE [T2] input (only with the RIO-CONN
card fitted) =» (OFF (default) / PO / P7 / P8)

F67 Function associated to the RIO-CELL [T1] input (only with the RIO-CONN
card fitted) =» (OFF (default) / P1 /P2 / P3/ P4)

F68 Function associated to the RIO-CELL [T2] input (only with the RIO-CONN
fitted) =» (OFF (default) / P1 /P2 / P3/ P4)

F71 Partial opening time =» (5 = 5 sec. (default) / 40 = 40 sec.)

U1 Entering new user with an associated command =» 1 = Step-step command
(open-close) / 2 = Sequential command (open-stop-close-stop) / 3 = Only
open command / 4 = Partial command)

U2 Deleting single users

U3 Deleting all users = (OFF (default) / ON = Deleting all users)

U4 Code decoding = (1 = all series (default) / 2 = only Atomo series / 3

= only TWIN-EE series (in this mode you can save only one user)
A1 Motor type = (1=BX-74 (default) / 2=BX-78)
A 3 Travel calibration =» (OFF (default) / ON)
A 4 Resetting parameters = (OFF (default) / ON)
A5 Counting maneuvers =» (OFF (default) / ON = Number of maneuvers
H1 Software version

Athe < (OPEN), > (CLOSE) and ESC (STOP) buttons are ALWAYS ACTIVE (only
in MASTER mode).

Decommissioning and disposal. - The packaging materials (cardboard, plastic, and so on) should
be disposed of as solid household waste. The product components (metals, control boards, batteries,
etc.) must be separated from other waste for recycling. Check your local laws to properly dispose of
the materials.

Do not dispose of in nature!

THE CONTENTS OF THIS MANUAL MAY CHANGE, AT ANY TIME, AND WITHOUT NOTICE.
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A Avant d'installer la carte et d'effectuer les branchements électriques, y
compris I'insertion des cartes enfichables (AF, R700, etc.), il est OBLIGATOIRE
DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

Pour une description plus détaillée des branchements électriques et des
fonctions, consulter le manuel de I'armoire de référence sur http://docs.came.

com.
Description
Rechange pour carte électronique ZBX7N.

Connexions

[ T——=8  Almentation 230 VAC

1 ———2  Sortie 24 VAC - 20 W max.

U

\)/v =——W) Motoréducteur 230 VAC

FFA ———o—< Fin de course d'ouverture (contact NF)

FFC ———o—< Fin de course de fermeture (contact NF)

10 — o Sortie 24 V pour la connexion des dispositifs de sécurité
S ——° photocellules

\EA1I — ® Feu clignotant 230 VAC - 25 W max.

\EA1I T ® Lampe cycle 230 VAC - 60 W max. (F18)

;l T Lampe témoin portail fermé 24 VAC - 3 W max.

;10 T Lampe témoin portail ouvert 24 VAC - 3 W max.

12 ———3 Bouton d'ARRET (contact NF) (F1)

32P 2 Bouton d'ouverture partielle (contact NO) (F8)

2 ——9k Bouton d’OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION

7 — % (contact NO) (F7)

é ——=3  Clavieracode
GSN1D p— Sortie connexion capteur (TSTO1 ou LTO01)

sz —3 Connexion photocellules programmable (contact NF) (F2)
CZY —3 Connexion photocellules programmable (contact NF) (F3)
é — Connexion série RS485 avec carte RSE via CRP (Came
GND T Remote Protocol) ou connexion vis-a-vis
S%B — Connexion pour RGP1

+

I, /=3 Antemne

Programmation des fonctions

F1
F2

F3
F5

F6
F7
F8
F9
F11
F14
F18
F19
F20

F21
F30

F34

Fonction arrét total (1-2) =» (OFF (par défaut) / ON)

Fonction associée a I'entrée 2-CX =» (OFF (par défaut) / 1=C1 / 2=C2 /
3=03/4=C4/7=C7/8=C8/r7=r7 / r8=r8)

Fonction associée a I'entrée 2-CY = (OFF (par défaut) / 1=C1 / 2=C2 /
3=C3/4=C4/7=C7/8=C8/r7=r7/r8=r8)

Fonction test dispositif de sécurité =» (OFF (par défaut) / 1=CX / 2=CY /
4=CX+CY)

Fonction action maintenue =» (OFF (par défaut) / ON)

Modalité commande sur 2-7 =» (OFF / 1)

Modalité commande sur 2-3P = (1/2)

Fonction détection obstacle avec moteur éteint = (OFF (par défaut) / ON)
Encodeur = (OFF / ON (par défaut))

Fonction sélection type capteur = (0 / 1)

Fonction lampe supplémentaire =» (OFF (par défaut) / 1/ 2)

Temps fermeture automatique =» (OFF (par défaut) / 1=1 s > 180=180 )
Temps fermeture automatique apres ouverture partielle = (OFF /1 =15/
10 =10 s (par défaut) / 180 = 180 s)

Temps de préclignotement = (OFF (par défaut) / 1=1s/10=10s)
Ralentissement en ouverture et en fermeture =» (OFF (par défaut) / 1=Haut
/ 2=Moyen / 3=Bas)

Sensibilité course = (10 = sensibilité maximale > 100 = sensibilité
minimale (par défaut))

F35 Sensibilité ralentissement = (10 = sensibilité maximale > 100 = sensibilité
minimale (par défaut))

Réglage ouverture partielle = (10=10% de la course > 80=80% de la
course (par défaut))

Point ralentissement ouverture = (5=5% de la course / 15=15% de la
course (par défaut) / 30=30% de la course)

Point ralentissement fermeture = (5=5% de la course / 15=15% de la
course (par défaut) / 30=30% de la course)

Activation poussée en début de manceuvre = (OFF (par défaut) / ON)
Gestion connexion série = (OFF (par défaut) / 1=Vis-a-vis / 3=CRP)
Sauvegarde des données dans la memory roll (cette fonction n’apparait
qu’en cas de carte activée) = (OFF (par défaut) / ON)

Lecture des données depuis la memory roll (Ia fonction n’apparait qu’en cas
de carte activée) = (OFF (par défaut) / ON)

Passage parametres en mode vis-a-vis = (OFF (par défaut) / ON)

Sens d’ouverture = (OFF (par défaut) / ON)

Numeéro périphérique =» (1 > 255)

Modification vitesse COM =» (0=1200 Bauds / 1=2400 Bauds / 2=4800
Bauds / 3=9600 Bauds / 4=14400 Bauds /5=19200 Bauds / 6=38400
Bauds / 7=57600 Bauds / 8=115200 Bauds)

Fonction associée a I'entrée RIO-EDGE [T1] (uniquement avec la carte RIO-
CONN enfichée) = (OFF (par défaut) / PO / P7 / P8)

Fonction associée a I'entrée RIO-EDGE [T2] (uniquement avec la carte RIO-
CONN enfichée) =» (OFF (par défaut) / PO / P7 / P8)

Fonction associée a I'entrée RIO-CELL [T1] (uniquement avec la carte RIO-
CONN enfichée) = (OFF (par défaut) / P1/P2/P3/P4)

Fonction associée a I'entrée RIO-CELL [T2] (uniquement avec la carte RIO-
CONN enfichée) = (OFF (par défaut) / P1/P2/P3/P4)

Temps d’ouverture partielle = (5 = 5 s (par défaut) / 40 = 40 s)
Insertion nouvel utilisateur avec commande associée = (1 = Commande
pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle (ouverture-
arrét-fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture uniquement / 4 =
Commande partielle)

Elimination un seul utilisateur )

Elimination totale utilisateurs =» (OFF (par défaut) / ON = Elimination de
tous les utilisateurs)

Décodage code = (1= toutes les séries (par défaut) / 2 = série
Atomo uniquement / 3 = série TWIN-EE uniquement (cette modalité

ne permet de mémoriser qu’un seul utilisateur)

Type moteur = (1=BX-74 (par défaut) / 2=BX-78)

Auto-apprentissage de la course = (OFF (par défaut) / ON)
Réinitialisation des parametres =» (OFF (par défaut) / ON)

Comptage des manceuvres = (OFF (par défaut) / ON = Nombre de
manceuvres)

H1 Version logiciel

A les touches < (OUVERTURE), > (FERMETURE) et ESC (ARRET) sont
TOUJOURS ACTIVEES (uniquement en mode MASTER).

Mise au rebut et élimination. Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont
assimilables aux déchets urbains solides. Les composants du produit (métaux, cartes électroniques,
batteries, etc.) doivent étre trigs et différenciés. Pour les modalités d'élimination, vérifier les normes
en vigueur sur le lieu d'installation.

Ne pas jeter dans la nature !

LE CONTENU DE CE MANUEL EST SUSCEPTIBLE DE SUBIR DES MODIFICATIONS A TOUT MOMENT
ET SANS AUCUN PREAVIS.

F36
F37
F38
F48
F49
F50
F51
F52
F54
F56
F63
F65
F66
F67
F68

F71
U1

uz2
us

U4

A OTKJTIOYNTE SNEKTPOMUTAHUE, npexxae Yem BCTaBUTb B pa3bem niarty

mnn

BbINOMHUTL AMIEKTPUYECKME MOAKIIOYEHNS (BKMtoYas YCTaHOBKY mnat AF,

R700 nt.a.).

Bonee Noapo6HoOe ONMCaHME ANEKTPUYECKIX NOAKTIOYEHNI, (DYHKLWIA 1 pe-
XKUMOB PaboTbl MOXHO HaNTW B UHCTPYKLMM HA GIOK YNpaBneHus no agpecy
http://docs.came.com.

Onucanue

3anyacTb 4ns nnatel ynpasnenus ZBX7N.

MopknioyeHus
h — HanpshxeHue anektponntanusg ~230 B
1? — Bbixoa ~24 B, 20 BT (Makc.)
U
va ———m) Mpusos ~230 B
FFA ——o< KoHLeBO BLIK/H0YATENb OTKPbIBaHNA (H.3. KOHTaKTbI)
FFC ——o< KoHLEeBo BuIK04aTeNb 3aKpbiBaHns (H.3. KOHTaKTbi)
10 — & Bbixog 24 B pnng nogkntoyeHust (HOTO3NEMEHTOB
TS ° 6€30MacHOCTH
\EA1I — ® CurnanbHas namna ~230 B, 25 BT (makc.)
\EA1I " ®  Jlamna umkna ~230 B, 60 BT (makc.) (F18)
11 — Jlamna-nuaukatop «Bopota 3akpbiThl», ~24 B, 3 BT
FA (MaKc.)
11 — Jlamna-nuaukatop «Bopota oTKpbITh», ~24 B, 3 BT
FC (MaKc.)

KHonka «CTOlM» (HopManbHO-3aMKHYTble KOHTAKTb
; —a ) (Hop y )
2 — KHOMKa  4aCTMYHOrO  OTKPbIBAHWS  (HOPMasbHO-
3P %" Pa3oMKHYTble KOHTaKTbI) (F8)
2 — KHonka «OTKPbITb-3AKPbITb-0TKPbIThb»
7 O%" (HOpManbHO-Pa3OMKHYTIE KOHTAKTbI) (F7)
é — KozoHabopHas knasmarypa
ST — & Bbixon noakntoyeHns cuutbieatens (TSTO1  wnm
GND —° LT001)
2 —q lporpamMmmupyemoe  NOAKOYEHUe  (HOTO3EMEHTOB
CX (HOpManbHO-3aMKHY Tble KOHTaKTbI) (F2)
2 —q MporpamMmmupyemoe  NoOAKIKOYEHNe  (HOTO3NEMEHTOB
cY (HopManbHO-3aMKHY Tl KOHTaKTI) (F3)
A MocnepoBaTensHoe noakntoyeHne RS485 ¢ nnaton
B —— RSE yepes CRP (Came Remote Protocol) wnu
GND NOAKMIOYEHNE A1 CUHXPOHHOI paBoThl
S%B — MoakntoyeHue ans RGP1
+
ﬂ /=  AnTenna

MporpamMmmpoBaHne hyHKLUiA

F1
F2

F3

Fb5

F11
F14
F18
F19

F20

®yHKums «Cton» (1-2) = (OFF (no ymonyauuto) / ON)

Pexum pabotsl KoHTakToB 2-CX = (OFF (no ymonyaumio) / 1=C1/2=C2
/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8/r7=r7 /r8=rg)

Pexum paboTbl koHTakToB 2-CY = (OFF (no ymonuanuto) / 1=C1/2=C2
/3=C3/4=C4/7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

OyHKUMS  camMoanMarHocTKK  YCTPOCTB  6e3onacHocT =»  (OFF (no
ymonyanuio) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

Pexxum «Mpucytcteue onepatopa» = (OFF (no ymonyaumio) / ON)
Pexxum ynpasnerus ans KoHTakToB 2-7 = (OFF / 1)

Pexum ynpaBnexns ans KOHTakToB 2-3P = (1 /2)

OYHKLMS 06HApY)XEeHNs NPensTcTBUS MPW OCTAHOBNEHHOM MpUBOAE ™=
(OFF (no ymonyauuto) / ON)

IHKoaep = (OFF / ON (no ymonyaHmio))

Bbi6op Tvna cuntbiBatens = (0 / 1)

Bbibop pexuma paboTbl  BCMOMOraTeflbHoM nammbl =
ymonyauuio) /1/2)

PerynupoBka BpemeHM aBTOMATMYECKOrO 3akpbiBaHus =» (OFF (no
ymonyaunuio) / 1=1 ¢ > 180=180 ¢)

PerynmpoBka BpemMeHu aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBaHWS NOCE YaCTNYHOO
OTKpbiBaHuS = (OFF /1 =1 ¢ /10 =10 ¢ (no ymonyanuio) / 180 = 180

(OFF (no

0)

1 PerynupoBka BpemeHy NpeaBaprTebHOMO BKIIOUEHIS CUTHANTBHO 1AMkl

F30
F34

F35

F36
F37
F38
F48
F49
F50
F51
F52
F54
F56
F63
F65
F66
F67
F68
F71

U1

uz2
us

U4

H1

= (OFF (no ymonyanuto) / 1=1 cek. / 10=10 cek.)

3ameqieHne B PeXUME OTKPblBaHUS 1 3akpbiBaHis = (OFF (no
YMONYaHWI) / 1=BbICOKIIA / 2=CPENHNI / 3=HIN3KNIA)

YyBCTBUTENBHOCTb  CUCTEMbl  3alUMThl  BO  BPEMS  [BIDKEHUS =
(10 = wmakcumanbHasg 4yBCTBUTENIbHOCTE > 100 = MUHUMANbHAS
HYBCTBUTENBHOCTB (MO YMOSYAHWIO ))

YyBCTBUTENBHOCTb  CUCTEMbI  3alUMTbl BO BPEMS  3aMedneHns =
(10 = wmakcumanbHasg 4yBCTBUTENIbHOCTE > 100 = MUHUMANbHAS
HYBCTBUTENBHOCTB (MO YMOSYAHWIO ))

PerynupoBka 4acTnyHoro oTkpbiBaHust = (10=10% 0T 06LLEl TPaeKTopKK
NBKeHNs > 80=80% 0T 06LLE/ TPAEKTOPW BUXKEHS (MO YMONYAHUIO))
YCTaHoBKa TOUKW Havana 3ameaneHus npu otkpbieaHuy = (5=5% oT
00LLie TpaeKTopuK ABWKeHIs / 15=15% 0T 06LLENA TPAEKTOPIN ABIKEHNS
(no ymonyanuio) / 30=30% 0T 06LLIEN TPAEKTOPUM [BIKEHNS)
YCTaHoBKa TOYKW Havana 3amMeanieHns npu 3akpbisaHun = (5=5% oT
00LLe TpaeKTopuy ABWKeHNs / 15=15% 0T 06LLEA TPAEKTOPIN ABIKEHNS
(no ymonyanuio) / 30=30% 0T 06LLIEN TPAEKTOPUM [BIDKEHNS)
AKTVBaLMS NOBbILLEHHOW MoLLHOCTY =» (OFF (no ymonyanuto) / ON)
PexuM cuHxpoHHoN paboTbl = (OFF (no ymonyaHuto) / 1=CnHXPOHHBI /
3=CRP)

CoxpaHeHne HaHHbIX B KapTe mamsaTh ((DyHKUWS OOCTYMHA TOMbKO Mpu
BCTaB/eHHoM kapTe namsTy) =» (OFF (no ymonyaumto) / ON)
CynTbiBaHME [aHHbIX C KapTbl NamsTi (DYHKUMS [OCTYNHA TOMbKO Mpu
BCTaB/eHHoM kapTe namsTy) =» (OFF (no ymonyaumio) / ON)

[Nepenaya napameTpoB g padoTbl B CUHXPOHHOM pexive = (OFF (no
ymonyanuto) / ON)

HanpasneHue oTkpbiBaHus = (OFF (no ymonuanutio) / ON)

Homep nepuchepnitHoro ycTpolicTea = (1 > 255)

A3meHeHne ckopocTn COM =» (0=1200 6oa / 1=2400 6og / 2=4800
6o / 3=9600 60 / 4=14400 6op /5=19200 60p / 6=38400 60p /
7=57600 60p / 8=115200 60p)

Pexum pabotbl koHTakToB RIO-EDGE [T1] (TonbKo Npyv BCTaBREHHOI nnate
RIO-CONN) = (OFF (no ymonuauuto) / PO / P7 / P8)

Pexuim paboTbl koHTakToB RIO-EDGE [T2] (Tonbko npw BCTaBREHHOM nnate
RIO-CONN) = (OFF (no ymonyanuto) / PO / P7 / P8)

Pexum paboTbl koHTakToB RIO-CELL [T1] (TonbKO Npu BCTaBNEHHOW nnate
RIO-CONN) = (OFF (no ymonuauuto) / P1 /P2 / P3/ P4)

Pexum paboTbl koHTakToB RIO-CELL [T2] (Tonbko Npu BCTaBNEHHO nnate
RIO-CONN) = (OFF (no ymonuauuo) / P1/ P2 / P3/ P4)

Bpems yacTuyHoro otkpbiBaHus = (5 = 5 cek. (no ymonyauuto) / 40 =
40 cek.)

[lo6aBneHe HOBOTO NOMb30BATENS C MPUCBOEHHBIM PEXIMOM =

(1 = MowwaroBblii Pexum (OTKPbITb-3aKPbITh) / 2 = [locnenoBaTeNbHbIN
PEXIM  (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb-CTON) / 3 = TONbKO OTKPbITb / 4 =
4aCTU4HOE OTKPbIBAHIE)

Ynanexue nonb3osartenst

YpaneHue Bcex nonb3osatener = (OFF (no ymonyanuio) / ON = YaaneHve
BCEX M0/b30BaTeNel)

[lexoanpoBarme kona = (1= BCE CEPWN (o ymonyanmio) / 2 = TONbKO
cepus Atomo / 3 = Tonbko cepust TWIN-EE (B 3ToM pexxume MoxXHO

3arNOMHUTb TOMIbKO OJHOMO MOJb30BATENS)

Mogenb npusofa = (1=BX-74 (no ymon4anuio) / 2=BX-78)
Kanubposka asimxernst = (OFF (no ymonyanuto) / ON)
C6poc napametpos = (OFF (no ymonyanuio) / ON)

Cyetunk pevicteuii =» (OFF (no ymonuanuio) / ON =
NeficTBIN)

Bepcus nporpammHoro o6ecnevenms

Konnyectso

A\ KHonkn < (OTKPbITb), > (BAKPbITb) 1 BbIXOZ (CTOM) BCEFAA AKTUBHbI
(Tonbko B pexime MASTER).

YTunuzaums. YnakoBouHble Matepuanbl (KapToH, naactmacca W T. f.) MoryT 6biTb YTUAN3MPOBaHbI
KaK GbiToBble OTXOAbl. MaTtepuanbl 1 KOMMOHEHTHI M3AENus (METann, aNeKTPOHHbE MnaTl,
ANEMEHTbI MUTAHUS W T.4.) HEoOXO4MMO pa3fendTb nepen YTUnn3auuen. YTunusauuio usnenns
HEO6X0ANMO NPOBOAWTL B COOTBETCTBUM C AEICTBYIOLLIM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOIA
MPOW3BOAMNACH Er0 KCrTyaTaLns.

He 3arpsizHaiTe oKpyXxaioLuyio cpepy!

COLEPXAHNE [AHHOTO PYKOBOACTBA MOXET BblTb M3MEHEHO B JIOBOE BPEMS BE3
MPEABAPUTENIBHOTO YBELAOMIEHSA.



